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修平學校財團法人修平科技大學 函
地址：412406臺中市大里區工業路11號
聯絡人：吳琬羚
聯絡電話：04-24961100
傳真：04-24961187

受文者：屏東縣立來義高級中學

發文日期：中華民國113年7月15日
發文字號：修平機字第1130006307號
速別：普通件
密等及解密條件或保密期限：
附件：如說明 (活動計畫書.pdf)

主旨：檢送本校機械工程系舉辦「Arduino光達小車_自主導航專

業講習會」，敬請鼓勵機械科、生機科、板金科相關學系

師生踴躍報名，並惠予公(差)假參與。

說明：

一、活動日期：113年8月2日(五) 08點至17點及113年8月16日

(五) 08點至17點。

二、活動地點：本校西河樓智慧自動化與機器人實驗室

(B0216)。

三、活動說明如附件。

四、報名方式：請於113年7月30日前完成線上報名，如報名額

滿將提前截止，網址為：https://forms.gle

/ND7Sj61f4L9dpigWA

五、活動聯絡人：機械工程系楊千芝小姐、吳琬羚小姐。

六、連絡電話：04-24961100分機1199、1198。

正本：全國高級中等學校
副本：

檔　　號:
保存年限:
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Arduino光達小車_自主導航 

專業講習會實施計畫書 

 

 

主辦單位：修平科技大學機械工程系 

協辦單位：國立中正大學機械工程系 

 

會議地點：修平科技大學 

會議時間： 113年08月02日 

     113年08月16日 

聯 絡 人：修平科技大學工程學院 機械系 楊千芝 

聯絡地址：台中市大里區工業路11號 
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壹、前言 

光達(LiDAR)感測器是自主導航與定位機器人必備的感測器，例如自駕車、

工廠自動搬運車、照護或接待機器人、以及小米吸塵器機器人等都已經大量使用。

本課程目的在認識與學習操作先進光達感測器，並結合 Arduin(ESP32)控制器的機

器人藉以實務體驗自主導航的技術。 

學習先進光達感測器與點雲(point cloud)的應用知識，透過便捷的 Arduino控

制器來接收數值，教師可以擴展與應用在現有課程、專題製作或相關競賽。 

本次研習預計討論的主題將以智慧製造中的核心技術深度學習影像辨識為主

題，導入參與實習的同仁與同學，能進一步了解當今發展的核心技術，將其融入

教學於研究中。 

貳、講習主題 

一、 Arduino ESP32與自走車控制 

二、 光達感測器的操作應用 

三、 光達應用在自駕車的導航與避障 

四、 導航車的趣味競賽 

參、舉辦目的 

本專業講習會，特別邀請光達應用具實務經驗之專家，親自蒞臨指導，

講述有關自駕車的導航與避障發展現況與工業界的應用。此兩項主題在現今

的自駕車佔了很重要的一環。本次研習課程針對當今 Arduino ESP32與

光達感測器發展現況做一番陳述，並對當今工業界的應用做深入且廣泛的介
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紹。此次研習邀請良棋科技公司王國光經理擔任研習的主講者，讓參與的老

師能快速掌握相關技術，將其應用於同仁的任教科目並與教學應用相

結合，擴增應用範圍與指導學生專題的實作能力。同時增進對現今光

達感測器的了解，以加強專業能力的整合。  

此專業講習會以 1天 8小時的專題講演與實作進行。藉由這些學者專家

的講演分享以及和與會的教師之互動交流，提升教師對先進自駕車技術的理

解與應用，並將其融入教學，並進一步檢討教學方向與更新檢討教材資料，

以配合產業環境之需求，以達到以培養機械業之中堅技術人才為目標的「教

學大學」目標。 

肆、計畫內容 

一、舉辦日期：113年08月02日(星期五），08:00-12:00，13:00~17:00； 

     113年08月16日(星期五），08:00-12:00，13:00~17:00。                                   

二、活動型式：專題演講、實作競賽。 

三、對象:對Arduino ESP32與光達感測器、自走車有興趣之同仁與上游學校師生。 

四、舉辦地點：台中市大里區工業路11號 修平科技大學。 

B0216實驗室：容量30 人。(開幕、專題演講、閉幕) 

六、研習證明:全程參與課程滿16小時者，頒發16小時之研習證明。 

七、預期成效 

參與業界實務經驗作為教學指導參考，在教學上有正面之意義，將最新

智慧製造的技術與應用主題，融入教材或製導學生專題製作，協助培育自

駕車技術的人才，提升學界教師利用先進自駕車技術，補足智教學的不足。
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八、議程表 

 

民國 113年 08月 02日（星期五） 

時  間 活    動    內    容 

8:00~8:40 報到 

8:40~10:30 
甚麼是 LiDAR ? 原理與應用介紹

Arduino(ESP32)基礎練習 : 超音波測距感測器 
良棋科技 王國光經理 

10:30~10:40 休息  

10:40~12:10 

LiDAR動起來 

 實測 LiDAR測距與掃描地圖 

 Arduino(ESP32)接收測試程式 

良棋科技 王國光經理 

12:10~13:00 午餐  

13:00~14:30 Arduino(ESP32)手機 wifi 控制小車 良棋科技 王國光經理 

14:30~14:40 休息  

14:40~16:40 LiDAR 小車追隨、避障、循牆操作 良棋科技 王國光經理 

16:40~17:00 綜合座談  

 

民國 113年 08月 16日（星期五） 

時  間 活    動    內    容 

8:00~8:40 報到 

8:40~10:30 LiDAR 小車迷宮趣味競賽 良棋科技 王國光經理 

10:30~10:40 休息  

10:40~12:10 LiDAR 小車迷宮趣味競賽 良棋科技 王國光經理 

12:10~13:00 午餐  

13:00~14:30 LiDAR 小車迷宮趣味競賽 良棋科技 王國光經理 

14:30~14:40 休息  

14:40~16:40 LiDAR 小車迷宮趣味競賽 良棋科技 王國光經理 

16:40~17:00 綜合座談  

 


